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Résumé ( Droites dans le plan ) 

Théorème et définition 

Le plan est muni d’un repère cartésien (𝑶, 𝒊, 𝒋). 

Soit a, b et c des réels tels que (𝒂, 𝒃) ≠ (𝟎, 𝟎)  

L’ensemble ∆ des points M(x,y) du plan tels que  𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎 est une droite.  

L’équation 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎 est appelée équation cartésienne de la droite ∆  

et on note   ∆: 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎 

On retient  

 Le plan est muni d’un repère orthonormé (𝑶, 𝒊, 𝒋).  

 𝐒𝐨𝐢𝐭 ∆ une droite d’équation cartésienne 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎. Alors  

  𝒖⃗⃗⃗ (
−𝒃
𝒂

) est un vecteur directeur de ∆ 

 

 

 

 𝒏⃗⃗⃗ (
𝒂
𝒃

) est un vecteur normal à ∆ 

 

 

 

 

 

 Si b≠ 𝟎 alors l’équation de ∆ s’écrit sous la forme 𝒚 = 𝒎𝒙 + 𝒑 , l’équation  

 𝒚 = 𝒎𝒙 + 𝒑,   s’appelle l’équation réduite de ∆.  

Le réel m s’appelle le coefficient directeur  ou la pente de la droite  ∆. 

  Soit A et B deux points distincts du plan tels que 𝑨(𝒙𝑨, 𝒚𝑨) 𝒆𝒕 𝑩(𝒙𝑩, 𝒚𝑩)  

 𝒂𝒗𝒆𝒄 𝒙𝑨 ≠ 𝒙𝑩. Alors le coefficient directeur de la droite ( AB ) est 𝒎 =
𝒚𝑩−𝒚𝑨

𝒙𝑩−𝒙𝑨
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Propriétés  

 𝐒𝐨𝐢𝐭 ∆= 𝐃(𝐀, 𝒖⃗⃗⃗) 𝒆𝒕 ∆′= 𝐃(𝐁, 𝒗⃗⃗⃗). Alors  

 ∆ est  parallèle à  ∆′ si et seulement si 𝒅é𝒕(𝒖⃗⃗⃗, 𝒗⃗⃗⃗) = 𝟎 

 𝐒𝐨𝐢𝐭 ∆ une droite d’équation cartésienne 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎 et 𝐬𝐨𝐢𝐭 ∆′ une droite 

d’équation cartésienne 𝒂′𝒙 + 𝒃′𝒚 + 𝒄′ = 𝟎. Alors  

      ∆ est parallèle à ∆′ si et seulement si 𝒂𝒃′ − 𝒂′𝒃 = 𝟎 

∆  est perpendiculaire à ∆′ si et seulement si  𝒂𝒂′ + 𝒃𝒃′ = 𝟎 

 𝐒𝐨𝐢𝐭 ∆: 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎  et  ∆′: 𝒂′𝒙 + 𝒃′𝒚 + 𝒄′ = 𝟎 avec 

 𝒂′ ≠ 𝟎 , 𝒃′ ≠ 𝟎 𝒆𝒕 𝒄′ ≠ 𝟎  

Alors       

                  ∆ est parallèle à ∆′ si et seulement si   
𝒂

𝒂′
=

𝒃

𝒃′
 

                  ∆= ∆′  si et seulement si   
𝒂

𝒂′
=

𝒃

𝒃′
=

𝒄

𝒄′
 

 

 𝑺𝒐𝒊𝒕 ∆: 𝐲 = 𝐦𝐱 + 𝐩  𝐞𝐭 ∆′: 𝐲 = 𝐦′𝐱 + 𝐩′ ;   𝐨ù  𝐦 ≠ 𝟎 𝐞𝐭 𝐦′ ≠ 𝟎. Alors  

 

 ∆ est parallèle à ∆′ si et seulement si  𝒎 = 𝒎′ 

∆  est perpendiculaire à ∆′ si et seulement si  𝒎𝒎′ = −𝟏 

 ∆= ∆′   𝒔𝒊 𝒆𝒕 𝒔𝒆𝒖𝒍𝒆𝒎𝒆𝒏𝒕 𝒔𝒊  𝒎 = 𝒎′  𝒆𝒕 𝒑 = 𝒑′ 

 

 𝑺𝒐𝒊𝒕 ∆: 𝐲 = 𝐦𝐱 + 𝐩  avec  𝒎 ≠ 𝟎.  Alors 

 

 𝒖⃗⃗⃗ (
𝟏
𝒎

) est un vecteur directeur de la droite ∆. 

𝒏⃗⃗⃗ (
𝒎
−𝟏

) est un vecteur normal à ∆ 

Distance d’un point à une droite 

Définition  

Soit ∆ une droite et M un point du plan et soit H le projeté orthogonal de M sur ∆ 

Le réel MH est la distance de M à ∆ et on note 𝒅(𝑴, ∆) = MH 

 

 

Théorème  

Le plan est muni d’un repère orthonormé (𝑶, 𝒊, 𝒋). 

𝐒𝐨𝐢𝐭 ∆ une droite d’équation cartésienne 𝒂𝒙 + 𝒃𝒚 + 𝒄 = 𝟎 et un point 𝑴(𝒙𝟎, 𝒚𝟎). 

Alors 𝒅(𝑴, ∆) =
|𝒂𝒙𝟎+𝒃𝒚𝟎+𝒄|

√𝒂𝟐+𝒃𝟐
 


